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BTS Conception de Produils Indusiriels Page 1/ 4 Sous épreuve E52

1 PRESENTATION

Dans le cadre général des activités de manutention dans le domaine aéroportuaire, il
apparait primordial de disposer de chariots moteurs qui ont pour tiche essentielle d'assurer le
déplacement de toute une série d'éléments comme les citemes ou groupes électrogenes, les
chariots porte bagages etc...

La structure de ces chariots moteurs, généralement électrique se compose :

- d'une caisse ou chissis,

- d'un poste de conduite,

- du groupe motopropulseur accouplé a I'essieu moteur arriére fixe,
- d'une réserve d'énergie autonome,

- d'un essieu avant directeur.

Poste de conduite Groupe motopropulseur
et batteries

Essiau arriére
motaur
Crochet
d'attelage
Essieu avant
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BTS Conceplion de Produits industriels Page 2 [ 4 Sous épreuve E52
2 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES DU CHARIOT MOTEUR
Caractéristique Critére Niveau de critére
Capacité de traction Charge nominale utile 3 remorguer 25 Tonnes
Source d'énergie Electrique embamqués
Longueur sans attelage 3095 mm
Dimension hors tout Longueur avec attelage 3150 mm
Largeur 1330 mm
Hauteur avec cabine 1900 mm
Hauteur d'assise Par rapport au sol 790 mm
Blateay aridre Longueur x largeur 1400 x 1090 {(mm)
Charge maxi 200 daN
Porte & faux avant 1020 mm
Empattement 1510 mm
Porte & faux arriégre 565 mm
Distance de I'attelage Distance attelage a essieu AR 565 mm
Hauteur de l'attelage Par rapport au sol 295/ 415/ 505 (mm)
Garde au sol Point le plus bas 150 mm
Pneus : P : gonflables — 5 ; pleins souples Pous'S
MNombre de roues AV f AR (X = motrice) 2 2%
Roues Dimensions : AV 6.50/80 — 10 (po)
Dimensions : AR 7.00/80 - 12 (po)
Coefficient de frottement roue / sol 07408
Direction Hydraulique
R1 extérieur maxi 3130 mm
Rayon de giration R2 extérieur mini 1980 mm
R intérieur 590 mm
Largeur d'allée mini Pour virer @ 80° 2800 mm
Freinage 4 roues freinées, systéme hydraulique
AV Amorisseurs &
Suspension ressorts 3 lames
AR Ressorts 4 lames
Taension / capacité BOV /45040 - 8OV /
Batterie 600Ah
poids 1300 / 1550 Kg
Motaur Type ne
Puissance [/ régime 22 Kw | 1400 t'min
transmission Mécanique
vitesse A vide sur sol plan 25 Km/h
Effort de traction Maxi au crochet 1800 daN
Rampe admissible Avec charge nominale tractée 3%
Poids & vide Avec batteries 450Ah / 4000 daN
600Ah / 4250 daN
Charge sur essieu avant Avec batteries 450Ah / 1800 daN
600Ah / 1825 daN
Charge sur essieu arridre Avec batteries 4504h f 2200 daN
600Ah / 2325 daN
Dossier tachnigue 2007
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BTS Conceplion dé Produits Industriels Page 3/ 4 Sous dpreuve ES2
3 ¥
3.1 FONCTIONS DE SERVICE : pour la situation de vie « Evolution et roulage »
Roue Roue
droite Joer gauche
e XA TTEC32
FC32 \ . P ) FC33
Etriers FC33 )7 N
de frein~EP34 = FC36 Verin
~ - ‘ hydraulique
FC30 ESSIEU | Fra
DIRECTEUR <7
!
f
FC35 " C34
w Ressortsy FP35 @
a lames
N° Désignation
FP30 Filtrer les imegulantés du sol transmises par les roues (débatltements)
FP31 Fournir une loi de calage angulaire des roues droite et gauche
FP32 Maintenir la position angulaire donnée des rouss quelque soit les efforts extérieurs
FP33 Foumir I'effort nécessaire au braquage des roues
FP34 Freiner les roues droite et gauche
FP35 Modifier les lois d’efforts transmises des roues au chéassis (efforts)
FC30 Assurer la liaison des étriers de frein & 'essieu
FC Résister aux ambiants
FC32 Assurer la libre rotation d'axe horizontal des roues
FC33 Assurer une rotation d'axe vertical des roues
FC34 Laisser subsister une garde au sol suffisante
FC3as Assurer la liaison des ressoris a 'essieu
FC36 Assurer la liaison vérin essieu
Daossier technique 2007
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Sous épreuve E52

3.2 CARACTERISATION DE LA FONCTION FP31

Fonction

FP31:
Fournir une

Remarques
Flexibllité
Critéres Niveaux Contréle
Mature du mouvement (Circulaire & axe vertical FO C. vérif sur plan
Type de mouvement uniforme a uniformément varié FO C. note de caleul
02=59,7° en virage & gauche
Amplitude «2=-42 6° en virage a droile FO C. note de calcul

Respect du rayon de virage mini

loi de calagefj 5 g calage a respecter |Respecter I'6

pure de Jeantaud

angulaire ‘ _
des roues disposer d'un CIR unique le plus FO C. note de calcul
drolte et possible pour les quatre roues
gauche débaltement butée droite - gauche
Vitesse moyenne en 4 second F1 C. note de calcul
Type de roues pneux pleins ou gonflables FO
Caractéristiqgues pneus 6.50/80 - 10 FO
4

4,1 EXTRAITS DE DIAGRAMME F.A.S.T.

Disposer d'un actionneur
- linéaire hydraulique unique
1

pour l'ensemble des 2 roues

_{

Disposer une biellette de liaison

simple entre les leviers coudés Schéma N*1
des deux fusées D& G

- 1 Disposer d'un palonnier de renvoai
er mécaniquement et de deux biellettes de liaison
entre elles les fusées avec les leviers coudés des fusées
de roues droite & gauche .

fF"J1| |

4.2 SCHEMAS

L

Disposer de deux bicketes |

de liaison en sortie de vénin

»Schéma N*2

Non Retenu

double tige

Schéma N°1

Dossier technigue
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NOMENCLATURE Essieu simple
Rep. | NB | Référence Matiére
1 1 Traverse GE 230
2 2 Axe pivot 38 Cr2
3 2 Bague supérieur axe pivot 38Cr2
4 2 Joint a lévre |E 50x80x8
5 4 Roulement 35 KB 02
6 2 Joint Nylos
7 2 Bague inférieur axe pivot 38 Cr 2
8 2 Rondelle axe pivot 38 Cr 2
8 4 Ecrou H M 24
10 2 Support Fusée GE 230
11 2 Fusée 38Cr2
12 2 Bague fusée 38Cr2
13 2 Joint a levre IEL 65x80xI0
14 2 Roulement 45 KB 02
15 2 Roulement 30 KB 22
16 2 Rondelle fusée
17 2 Moyeu de roue GE 230
18 1 levier gauche GE 230
19 2 Rotule
20 2 Vis Chc M 6-12
21 10 | Vis de fixation jante
22 2 Couvercle disque S 185
23 6 Rondelle Z 5
24 6 Vis Chc M 5-25
25 1 Levier droit GE 230 S
26 1 Barre de liaison
27 1 Vérin
28 1 Support axe vérin
29 3 Rondelle Z 30
30 1 Vis HM 27-70 classe 8.8
31 2 Axe de rotule 38 Cr 2
32 2 Rondelle axe rotule
33 1 Boulon H M 27-80 classe 8.8
DOCUMENT DT2
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NOMENCLATURE Essieu avec palonnier

Rep. | NB | Référence Matiére

1 1 Traverse GE 230

2 2 Axe pivot 38 Cr2

3 2 Bague superieur axe pivot 38 Cr2

4 2 Joint & lévre |E 50x80x8

5 4 Roulement 35 KB 02

6 2 Joint Nylos

7 2 Bague inférieur axe pivot 38 Cr 2

8 2 Rondelle axe pivot 38 Cr 2

9 4 Ecrou H M 24

10 2 Support Fusée GE 230

11 2 Fusée 38 Cr 2

12 2 Bague fusee 38Cr2

13 2 Joint a lavre IEL 65x90xI10

14 4 Roulement 45 KB 02

15 2 Roulement 30 KB 22

16 2 Rondelle fusée

17 2 Moyeu de roue GE 230

18 1 Levier gauche GE 230

19 2 Rotule

20 2 Vis Chc M 6-12

21 10 | Vis de fixation jante

22 2 Couvercle disque S 185

23 & Rondelle £ 5

24 6 Vis Chc M 5-25

25 1 Levier droit GE230 5

26 1 Barre de liaison

27 1 Vérin

28 1 Support axe verin

29 3 Rondelle Z 30

30 1 Vis H M 27-70 classe 8.8

cyl 2 Axe de rotule a8 Cr 2

32 2 Rondelle axe rotule

33 1 Boulon H M 27-80 classe 8.8

34 1 Palonnier GE 230

35 1 Axe palonnier 38 Cr 2

36 2 Roulement 45 KB 01

37 1 Rondelle axe palonnier

38 1 Ecrou 4 encoche HM 33

39 1 Capuchon S 185
DOCUMENT DT4
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H e 35

NOMENCLATURE
REP| DESIGNATION |NB|| % -
1 Traverse 1
35 | Axe de palonnier 1
36 | Roulement 45 KBD1 2 34 [
40 | Joint a lévres 1 HH
37 | Rondelle axe palonnier 1 ﬁ
38 | Ecrou a encoches HM33 1 .
41 _| Goupille cylindrique 1 A 727
39 | Capuchon 1
42 | Gralsseur 1
34 | Palonnier 1 37
43 | Axes de rotule 2
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Dassin de définition partis! du palonnier 34
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